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Prof. Dr. Alfred Toth 

Semiotische Umgebung und Nachbarschaft 

 

1. In Toth (2010) wurde die semiotische Umgebung durch 

U(a.b) = ((a.b), (a+1.b), (a.b+1)) 

definiert und die folgende Matrix-Darstellung vorgeschlagen, z.B. für (1.2) 

1.1 1.2 1.3 

2.1 2.2 2.3 

3.1 3.2 3.3, 

d.h. es ist U(1.2) = ((1.1), (1.2), (1.3), (2.2)), in Sonderheit gilt also für jedes 

Subzeichen mit a, b ∈ {1, 2, 3} 

(a.b) ⊃ U(a.b), 

es gilt jedoch natürlich nie die echte Inklusion, d.h. jedes Subzeichen hat immer 

eine Umgebung, die nicht nur aus ihm selbst besteht. 

2. Dagegen wurde für die Nachbarschaften der semiotischen Objhektbezüge in 

Toth (2011) der folgende semiotische sphärisch-topologische Graph vorgeschla-

gen: 

2.1    2.2    2.3 

 

(2.1 2.2) / (2.2 2.1)  (2.2 2.3) / (2.3 2.2) 

 

(2.1 2.2 2.2 2.3) / (2.2 2.1 2.3 2.2) 
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(2.1 2.2 2.2 2.3)  (2.3 2.2 2.2 2.1) 

 

(2.1 2.3)  (2.2 2.2)  (2.3 2.1). 

Wenn man die Struktur dieses Graphen auf die beiden übrigen Zeichenbezüge 

verallgemeinert, dann gilt also 

N(a.b) = ((a.b+1), ((a.b (a+1.b+1))) 

N(a.b+1) = ((a.b-1), (a.b+2), ((a.b-1 a.b)), (((a.b) (a.b+1)))) 

N(a.b+2) = ((a.b-1), (((a.b-1) (a.b)))). 

also z.B. 

N(2.1) = {(2.2), ((2.1 2.2)) 

N(2.2) = {(2.1), (2.3), ((2.1 2.2)), ((2.2 2.3))} 

N(2.3) = {(2.2), ((2.2 2.3))} 

in Sonderheit gelten also die Beziehungen 

N(a.b) ⊄ (a.b) 

N(a.b) ⊄ U(a.b) und U(a.b) ⊄ N(a.b), 

d.h. zwischen semiotischer Umgebung und semiotischer Nachbarschaft ist streng 

zu unterscheiden. 
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